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ZpUsoby vyjadfeni logické funkce. Zakladni pravidla Booleovy algebry.
Minimalizace logickych funkci pomoci Karnaughovy mapy.

. Pojem systému, klasifikace systému a veli€in, abstrakce systému, zpétna vazba,

spojity a diskrétni regulacni obvod, veli€iny v regulacnim obvodu. Linearita,
linearizace systému.

Zakladni vlastnosti L a Z transformaci, definicni vztahy pfimych transformaci,
linearita, obraz, obraz n-té derivace a diference, vyuZiti transformaci pro feSeni
diferencialnich a diferencnich rovnic.

Linearni spojité dynamické systémy (LSDS), jejich popis, impulsni a pfechodova
funkce a charakteristika, pfenos systému. Nuly a poly LSDS, fad a relativni fad.

Blokova algebra, zakladni pravidla pro spojité a diskrétni systémy, Mason(v
vztah, pfenosy a signaly v uzavieném regulacnim obvodu (spojitém, diskrétnim).

Stabilita LSDS, charakteristicky polynom, jeho kofeny, algebraicka kritéria
stability, geometricka kritéria stability.

Spojité PID regulatory, jejich Casti a vlastnosti, fyzicka realizace, metody
nastaveni PID regulatoru.

Diskrétni PID regulator, analogie se spojitou verzi, jeho realizace.

Pfehled moznosti rozSifeni zakladniho regulacniho obvodu, rozvétvené obvody,
obvod se Smithovym regulatorem, obvod s internim modelem.

Obecna struktura fizené soustavy pfi fizeni pohybu, typické informace o stavu
této soustavy, zpusob jejich ziskavani, akéni ¢leny pro fizeni pohybu.

Prostfedky pro méfeni teploty, typy snimacu podle fyzikalniho principu (elektrické
odporové, termoelektrické), druhy vystupnich signalt z pfevodnikt (unifikovany,
datovy sériovy, datovy LAN), vlastnosti méficich okruhu.

Prostfedky pro méreni pritoku kapalin, principy a druhy pratokomért a jejich
parametry (pfesnost, nejistoty v méfeni, rozsah, citlivost, pfetizeni), druhy
vystupnich signall, provedeni, pfiklady pouziti.

Primyslova vypocetni technika a jeji propojovani, funkce, provedeni, vlastnosti,
uziti. Systémy pro vizualizaci a monitorovani.

PLC a jeho zafazeni v oblasti primyslové automatizace. Jeho srovnani s PC.
Obecny popis programovatelného automatu. Popis volitelnych moduld.

Filozofie a zpusoby programovani PLC — pojmy proces, otoCka cyklu, zasobnik.
Data a operandy.

JednocCipové mikropocitate — struktura, paralelni porty, sériové porty,
komunikace po sbérnici, Citace/Casovale, softwarové a hardwarové prostfedky
pro interni diagnostiku spravného béhu mikropocitae, moznosti pouziti
mikropogitacu pro fizeni procesu.




17. Programové vybaveni pro mikropocitaCe, tvorba, jazyky, pfekladace, instrukéni
soubor, direktivy, obecny postup pfi tvorbé programd. Operacni systémy pro
praci v realném case.

18.Déleni pocitaCovych siti, typy kodovani v zakladnim pasmu, topologie
pocitaCovych siti, principy pfistupovych metod, model OSI a doporu€eni IEEE
802. Propojovani siti, LAN Ethernet. Historie Internetu a systém doménovych
jmen.

19.Relaéni databazové systémy — vysvétleni zakladnich pojmu — struktura databaze,
datové typy, atributy, indexy, vztahy mezi tabulkami, normaini formy.

20.Zakladni vlastnosti objektového programovani - zapouzdfeni, dédiCnost,
polymorfismus.
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