PROJEKT

Bezosadkoveé autonomni plavidlo
k mapovani a pozorovani vodnich
ploch a objektu pod vodni hladinou

je spolufinancovan Evropskou unii.

Cilem projektu je vyvoj bezosadkového autonomniho plavidla, které pomoci palubniho
senzorického vybaveni monitoruje objekty ulozené ve dne, mapuje vodni plochy a koryta rek,
generuje georeferencované mapove podklady a sleduje provoz na hladiné.
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Vice projektl podporenych Evropskou unii na www.mapaprojektu.cz
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