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Anotace:

Cilem je navrhnout numerické algoritmy pro optimalni naladéni parametrd Siroké tfidy zpoZzdénych PID
reguldtort (PR, PIR aj.) pro linearni ¢i linearizované spojité systémy. Zpozdéni v reguldtoru zpUsobuje, Ze
zpétnovazebni fidici systém je nekonecné-dimenzionalni, ¢imz se obvykle zhorsSuje kvalita regulace (kmitavost,
stabilita, robustnost). Na druhou stranu odstrafiuje nékteré nevyhody standardniho PID zdkona fizeni. Dlraz
bude kladen na tvarovani spektra zpétnovazebniho systému, napf. pro rGzné predepsané polohy konecné
mnoha zpétnovazebnich poéll pfi minimalizaci abscisy residualniho spektra, zajisténi maximalni Gtlumu,
vypoclet odhadu téZisté oblasti stabilizujicich parametril apod. Redeni by mélo zahrnovat, jak zpoZzdéné zpétné
vazby jak retardovaného, tak i neutralniho typu. UvaZovany budou jak nezpozdéné, tak i zpozdéné stavitelné
parametry. Budou hloubéji prozkoumdany moznosti vyuziti zpozdéni ve zpétné vazbé. K feseni formulovanych
optimalizaénich (vesmés nehladkych, nekonvexnich a nelipschitzovskych) problému s/bez omezeni by mély byt
vyuzity moderni metody parametrické optimalizace, napf. pokrocilé verze diferencialni evoluce, simulovaného
Zihani ¢i metaheuristickych algoritm(. Ocekava se taktéZ rozvoj téchto metod a jejich modifikace tak, aby
vhodné fesily zadany problém. NavrZené postupy by mély byt ovéfeny jednak simulacné (napt. v prostiedi
Matlab-Simulink) a jednak v laboratornich podminkach.

Hlavni oblasti vyzkumu zahrnuji:

o Studium teoretickych pristupl k navrhu nezpozdénych a zpozdénych fidicich parametr( ve zpétné
vazbé.
. Zkoumani vlastnosti nekone¢né-dimenzionalniho spektra systému fizeni se zpoZzdénymi PID reguldtory

retardovaného i neutralniho typu.

o Navrh optimalizacnich uloh pfi ladéni spektra systému fizeni se zpoZzdénymi PID regulatory.

o Rozvoj modernich metod parametrické optimalizace a jejich nasazeni na formulované optimalizacni
problémy.

o Srovnani dosazenych optimalnich numerickych vysledk( s teoretickymi predpoklady.

. Simulacni ovéreni navrzenych pfistupU a algoritm.

. Experimentdlni ovéreni dosazenych vysledk( v laboratornich podminkach.
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