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Anotace:

Robustni fizeni predstavuje nejen atraktivni oblast vyzkumu, ale rovnéz v praxi ¢asto uplatfiovany pfistup k
navrhu regulacénich obvodd. V poslednich dekddach byla vyvinuta fada technik, jejichz spole¢nym
jmenovatelem je snaha zahrnout vlastnosti sloZitého procesu do zjednoduseného (LTI) modelu
zkombinovaného s néjakou formou neurcitosti a nalézt pevny regulator, ktery bude schopen zajistit pfijatelné
vlastnosti regula¢niho obvodu (napf. robustni stabilitu ¢i robustni chovani) pro vSechny mozné cleny
uvaZzované rodiny soustav. Vyznamnou roli hraji v robustnim fizeni metody zalozené na H-nekonecno
optimalizaci. Doktorand by mél nastudovat zakladni pojmy teorie robustniho fizeni a sousttedit se pak napft.
na ulohy smiSené citlivosti (mixed sensitivity), H-nekonecno tvarovani frekvencni charakteristiky (H-infinity
loop-shaping), mu-syntézy, atd. Do vyzkumu by mohly byt zahrnuty také modifikace téchto metod pro systémy
necelociselného fadu. Navrh regulatoru pfislusnymi technikami by mél byt ilustrovan, porovnan a diskutovan
nejen na simulacénich ptikladech v prostfedi Matlab/Simulink (pfip. s vyuzitim Robust Control Toolboxu), ale
také prostrednictvim realnych laboratornich experimentd.
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