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Anotace: 

Robustní řízení představuje nejen atraktivní oblast výzkumu, ale rovněž v praxi často uplatňovaný přístup k 
návrhu regulačních obvodů. V posledních dekádách byla vyvinuta řada technik, jejichž společným 
jmenovatelem je snaha zahrnout vlastnosti složitého procesu do zjednodušeného (LTI) modelu 
zkombinovaného s nějakou formou neurčitosti a nalézt pevný regulátor, který bude schopen zajistit přijatelné 
vlastnosti regulačního obvodu (např. robustní stabilitu či robustní chování) pro všechny možné členy 
uvažované rodiny soustav. Významnou roli hrají v robustním řízení metody založené na H-nekonečno 
optimalizaci. Doktorand by měl nastudovat základní pojmy teorie robustního řízení a soustředit se pak např. 
na úlohy smíšené citlivosti (mixed sensitivity), H-nekonečno tvarování frekvenční charakteristiky (H-infinity 
loop-shaping), mu-syntézy, atd. Do výzkumu by mohly být zahrnuty také modifikace těchto metod pro systémy 
neceločíselného řádu. Návrh regulátorů příslušnými technikami by měl být ilustrován, porovnán a diskutován 
nejen na simulačních příkladech v prostředí Matlab/Simulink (příp. s využitím Robust Control Toolboxu), ale 
také prostřednictvím reálných laboratorních experimentů. 
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