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Anotace: 

Se zvyšující se výzkumnou atraktivitou, ale zejména rostoucím aplikačním potenciálem zlomkového kalkulu v 
oblasti automatického řízení, je přirozená stále vyšší potřeba efektivního návrhu PID regulátorů 
neceločíselného řádu (FOPID), které poskytují ve srovnání s tradičními PID algoritmy výrazné zlepšení chování 
regulačních obvodů. Disertační práce by se měla zabývat laděním FOPID regulátorů, jejich robustností i aspekty 
praktické implementace. Student by měl zmapovat hlavní existující přístupy k návrhu a ladění FOPID v literatuře 
a provést komparativní analýzu. Následně by měl hledat prostor pro vylepšení vybrané methody návrhu FOPID 
regulátoru. Získané výsledky by měly být ověřeny nejen pomocí simulací, ale také prostřednictvím reálných 
laboratorních experimentů. 
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