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Anotace: 

Zlomkový kalkulus se zabývá derivacemi a integrály neceločíselného řádu. Vliv zlomkového kalkulu na reálné 
aplikace v poslední době velmi rychle roste, přičemž oblast automatického řízení není v tomto ohledu žádnou 
výjimkou. Tato práce by měla být zaměřena na aplikaci zlomkového kalkulu pro analýzu a syntézu řídicích 
systémů. Doktorand by měl nastudovat teoretické základy zlomkového kalkulu a následně se soustředit na jeho 
význam z pohledu automatického řízení (např. řízené soustavy a regulátory neceločíselného řádu). Hlavní 
výzkumný cíl by pak měl spočívat ve vývoji, vylepšení či vhodné aplikaci příslušné metody analýzy/syntézy. Část 
práce by rovněž měla směřovat do prozkoumání existujících softwarových nástrojů pro systémy 
neceločíselného řádu a tvorby vlastních simulačních nástrojů či experimentů. 
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