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Anotace:

Zlomkovy kalkulus se zabyva derivacemi a integraly necelociselného radu. Vliv zlomkového kalkulu na realné
aplikace v posledni dobé velmi rychle roste, pficemz oblast automatického tizeni neni v tomto ohledu Zzadnou
vyjimkou. Tato prace by méla byt zamérena na aplikaci zlomkového kalkulu pro analyzu a syntézu fidicich
systému. Doktorand by mél nastudovat teoretické zaklady zlomkového kalkulu a nasledné se soustfedit na jeho
vyznam z pohledu automatického fizeni (napt. fizené soustavy a reguldtory necelociselného radu). Hlavni
vyzkumny cil by pak mél spocivat ve vyvoji, vylepéeni & vhodné aplikaci p¥isluiné metody analyzy/syntézy. Cast
prace by rovnéZz méla sméfovat do prozkoumani existujicich softwarovych nastroji pro systémy
necelociselného fadu a tvorby vlastnich simulaénich nastroji ¢i experimentd.
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