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Anotace: 

Využití prvků umělé inteligence je vhodné tehdy, kdy řízený systém je obtížně popsatelný klasickými modely 
(přenosové funkce, stavové modely) a obtížně řiditelný klasickými metodami (PID regulátory). V tomto případě 
je vhodné využít jako model řízeného systému neuronovou síť. Jestliže je ale prediktor ve formě neuronové 
sítě, potom není možno formulovat úlohu kvadratického programování v optimalizační části prediktivního 
řízení. V optimalizační části je potom vhodné využít evolučních algoritmů. Práce bude zaměřena na výzkum 
přenosu tohoto přístupu na řízení reálných systémů. Výsledkem by měla být formulace podmínek 
aplikovatelnosti na reálné systémy a skutečná aplikace na vhodný reálný systém. 
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