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Anotace:

Existuje celd fada systému, které vykazuji nestabilni chovani, a to nejen v primyslové praxi, ale také napt. v
ekonomice, letectvi nebo vojenstvi. Nékteré tyto systémy jsou prirozené nestabilni, jiné jsou tak navrZeny
schvalng, s uréitym zamérem, napt. pro zlepdeni manévrovatelnosti. Rizeni téchto systémé neni trivialni
zalezitosti a pfijeho ndvrhu je tfeba mit na paméti jednak teoretickd omezeni dosazitelné kvality fizeni plynouci
z vlastni nestability systému, ale také praktickda omezeni tykajici se pouzitého hardware, tj. senzoru, aktuatord
a fidicich pocitac¢d. Pro bezpecnou implementaci fizeni je také tfeba myslet na patficnou redundanci toku
informaci, zalozni feSeni a dalsi ndlezitosti. Student se bude v rdmci navrhovaného tématu zabyvat jednak
nestabilnimi systémy jako takovymi — tj. kde se vyskytuiji, jejich matem. a simula¢nimi modely, dale problémy
a omezenimi, které se vyskytuji pfi fizeni téchto systémd, a to jak v teoretické, tak i praktické roviné, a bude
hledat bezpecna feseni fizeni téchto systému. Prace vyusti v ndvrh obecné metodiky bezpecného fizeni
nestabilnich procesll s konkrétnimi aplikacemi a priklady. Adept by mél mit dobré matematické zaklady,
sluSnou angli¢tinu a zajem o danou oblast. Schopnost efektivni prace se simulaénimi prostfedky a modernimi
nastroji pro vytvareni webu je vyhodou.
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