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Anotace:

Odhadovani stavu pro modely s omezenymi neurcitostmi je jednou z dileZitych filtracnich metod, nebot v
praxi jsou statistické vlastnosti Sumu ¢asto nezndmé a jsou k dispozici pouze jejich meze. Prislusné algoritmy
poskytuji mnozinu obsahujici skutecny stav. Oproti tomu algoritmy vyuZivajici modely s normalnim Sumem
poskytuji pouze nejpravdépodobnéjsi oblast vyskytu skuteéného stavu. Techniky pro odhad stavu a/nebo
parametrl model( s omezenou neurditosti jsou zaloZzeny bud na stochastickém pristupu, anebo na principu
mnoZzinové prislusnosti.

Cilem prace bude porovnat a zhodnotit dostupné algoritmy pro odhad stavu a/nebo parametr( stochastickych
modell s omezenou neurditosti a poté navrhnout a otestovat vlastni algoritmus s vyuZitim metod umélé
inteligence, jako napf. neuronové sité, bayesovské sité nebo genetické algoritmy.
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