Studijni program:

Aplikovana informatika v primyslové automatizaci

Specializace: Inteligentni systémy s roboty 1-r;inik
Forma studia: kombinovana
Akademicky rok: 2025/2026
Zkratka Povinné piedméty Vyuéuijici Zimn{ semestr Letni semestr
P S C Ukoné. Kr. P S C Ukoné. Kr.
AK1MA Matematicky seminar Cerman, AUM 30 z, Zk 8
AK1IP Softwarova podpora inzenyrskych vypocti Peritka, AURP 18 kl 4
AK3HO Hardware a operaéni systémy Sysel, AUPKS 16 Kl 4
AK3IG Inzenyrska grafika Janostik, TUVI (FT) 15 kl 4
AK1FY Fyzikalni seminar Tomaskova, AUEM 27 z,zk 8
AK2AR Automatické fizeni Vasek V., AUART 26 Z,zk 8
AK2MR Mechanika v robotickych systémech Vasek L. ext., AUART 16 Z, zk 5
AK2SD Systémy pro pienos a ukladani dat VojtéSek, AURP 14 kI 4
AK1PM Programovaci metody Dulik, AUIUI 16 ki 4
AK2EI Elektrotechnika Macku, AURP 24 Z,zk 6
AK2LO Laboratof oboru Husar, AUART 16 z 3
KCJ1 Cizi jazyk 1 (anglictina, némg¢ina, rustina) *) CJV FHS 6 kI 2
Celkem 106 28 118 32
Nabidka volitelnych pfedmétu nabizenych FAI je souéasti pfilohy €. 4.
*) Student si voli jeden z nabizenych jazykd. ZpUsob vyuky jazyku dle nové koncepce v kombinované formé je specifikovan v Priloze €. 2.
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Studijni program:

Aplikovana informatika v primyslové automatizaci

Specializace: Inteligentni systémy s roboty 2-r;inik
Forma studia: kombinovana
Akademicky rok: 2025/2026
Zkratka Povinné pfedméty Vyugéujici Zimn{ semestr Letni semestr
P S C Ukoné. Kr. P S C Ukoné. Kr.
AK3VK Vybrané kapitoly z matematiky Patikova, AUM 22 z, Zk 6
AK30P Objektové programovani Kral, AUPKS 16 kl 4
AK3PP Programovani PLC Sysala, AUART 20 z, zk 5
AK3IM Instrumentace a méreni Navratil M., AUEM 21 z, zk 6
AK3TA Technické prostiedky automatizace Adamek, AUART 18 z, zk 6
AK3IG Inzenyrska grafika Janostik, TUVI (FT) 15 kl 4
KCJ2 Cizi jazyk 2 (angliétina, ném¢ina, rustina) *) CJV FHS 6 z, Zk 2
AK4AM Akéni ¢leny mechatronickych systému Martinek, AUEM 19 z, zk 4
AK4RM Rizeni materialovych toku Marias 14 z,zk 4
AK4SR Spojité fizeni Pekal, AUART 24 Z,zk 6
AK4RL Rizeni a logistika vyroby Chramcov, AUIUI 16 ki 4
AK4KR Konstrukce robott a manipulator Mizera, AUART 15 z, zk 4
AK4RO Roboticka laborator Mach, AUART 11 z 2
KCJ3 Cizi jazyk 3 (angliétina, ném¢ina, rustina) *) CJV FHS 6 ki 3
Celkem 118 33 105 27
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*) Student si voli jeden z nabizenych jazyk{. ZpUsob vyuky jazyk{ dle nové koncepce v kombinované formé je specifikovan v Priloze €. 2.
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Studijni program: Aplikovana informatika v primyslové automatizaci

Specializace: Inteligentni systémy s roboty 3-r;inik
Forma studia: kombinovana
Akademicky rok: 2025/2026
Zkratka Povinné piedméty Vyuéuijici Zimn{ semestr Letni semestr
P S C Ukoné. Kr. P S C Ukoné. Kr.
AK5PP ;’:ﬂ;aurra‘:‘;f:' a aplikace prumyslovych robotii a Vasek L. ext, AUART 20 zz 5
AK5ES Embedded systémy s mikropogitaci Vasek V., AUART 22 z, zk 6
AK5TE Tepelné procesy Janacova, AUART 22 Z,zk 6
AK5AA Analogova a Cislicova technika Mackt, AURP 20 z, zk 5
AK5MS Mechatronické systémy Adamek, AUBI 22 z, zk 5
AK5PI Roc¢nikovy projekt Vasek V., AUART 5 z 1
KCJ4 Cizi jazyk 4 (anglictina, némg¢ina, rustina) *) CJV FHS 6 z,zk 4
AK6ME Mechanika tekutin Janacova, AUART 21 z, zk 5
AK6CS CAD systémy v elektrotechnice Dostéalek, AUART 19 ki 3
AKBUI Uméla a vypocetni inteligence Kominkové Oplatkovéa, AUIUI 17 z, zk 5
AK6SS Softskills Minafikova, AUART 11 z 2
AK6BR Bakalarska prace Vasek V., AUART 39 z 13
Celkem 117 32 107 28

*) Student si voli jeden z nabizenych jazyk{. ZpUsob vyuky jazyk{ dle nové koncepce v kombinované formé je specifikovan v Priloze €. 2.

Soucasti pfedmétu Bakalafska prace (BP) je vedle individualni prace studentt i organizovana vyuka v rozsahu cca 2-6 hod/semestr v nasledujicim ¢lenéni na 2 vyukové bloky:
1. blok: schvaleni osnovy BP, odborné i formaini naleZitosti pisemné BP, informace o moZnostech pomoci fakulty pfi hledani zaméstnani

2. blok: prezentace student( za U¢asti vedoucich BP, pfedstavujici téméf hotovou BP.

Podminky a terminy téchto kontrolnich dni stanovi garant oboru na zacatku letniho semestru.
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