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Anotace:

V souvislosti s rozvojem a zvysujici se cetnosti vyskytu autonomnich robotickych systému narlsta podil multi-
robotickych systému s velkym mnozZstvim robotickych jednotek. Centralni fizeni vysokého poctu robotickych
jednotek je v mnoha pfipadech komplikované ¢i nemozné (napriklad v pfipadé ponicené infrastruktury pri
Zivelném nestésti, nebo aplikacich pod vodni hladinou). Vzr(ista tak potfeba decentralizace a samo-organizace
za Ucelem dosazeni zddaného kooperativniho chovani pfi plnéni zadanych ukol(i. Vhodnou inspiraci pro navrh
pravidel chovani pro velké robotické skupiny je mozné nalézt v principech hejnové intelligence. Cilem prace je
navrh metodiky pro efektivni decentralizované fizeni velkych robotickych skupin s dlrazem na samo-organizaci
a optimalizaci chovani.
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