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Anotace: 

Odhadování stavu pro modely s omezenými neurčitostmi  je  jednou z důležitých filtračních metod,   neboť v 
praxi jsou statistické vlastnosti šumů často neznámé a jsou k dispozici pouze jejich meze.  Příslušné algoritmy 
poskytují množinu obsahující  skutečný stav. Oproti  tomu algoritmy využívající modely s normálním šumem 
poskytují  pouze  nejpravděpodobnější  oblast  výskytu  skutečného  stavu.  Techniky  pro  odhad  stavu  a/nebo 
parametrů modelů s omezenou neurčitostí jsou založeny buď na stochastickém přístupu, anebo na principu 
množinové příslušnosti.  

Cílem práce bude porovnat a zhodnotit dostupné algoritmy pro odhad stavu a/nebo parametrů stochastických 
modelů  s  omezenou  neurčitostí  a  poté  navrhnout  a  otestovat  vlastní  algoritmus  s  využitím metod  umělé 
inteligence, jako např. neuronové sítě, bayesovské sítě nebo genetické algoritmy. 
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