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Anotace:

Rizeni v technologické praxi i firmy zabyvajici se Fidici technikou vyZaduji, aby moderni a ¢&islicové
implementované reguldatory mély schopnost se po startu naladit automaticky. Tato vlastnost, na rozdil od
adaptivity, se nazyva autotuning. Hlubsi analyza problému konstatuje, Ze tento postup vyzaduje dva kroky. V
prvni fazi je nutno realizovat experiment, ktery umozni identifikovat, estimovat parametry pfenosu nebo jiné,
napfiklad kritické hodnoty, na zakladé, kterych Ize urcit parametry reguldtoru. V prvni fazi se obvykle vyuziva
ve zpétné vazbé relé, a to symetrické nebo nesymetrické, s hysterezi nebo bez hystereze. Ve druhé fazi se
provede odhad parametr( (kritickych hodnot nebo pfenosovych koeficientl) a podle predem urcené metody
se nastavi a naladi parametry regulatoru vhodnym zplsobem a nastartuje se regulacni pochod.

Prace bude vénovana oblasti vyvoje takovych postupt a algoritm(, které lze prakticky v autotuningu vyuZzit a
to zejména pro vicerozmérné a zpozdéné systémy. Pfi syntéze budou preferovany algebraické metody s prvky
robustniho a expertniho posouzeni naladéni a vlastnosti regula¢niho pochodu. Provedeni préce se predpoklada
v prosttedi Matlab, ovéreni v laboratornich a provoznich podminkach.
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