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Anotace: 

Systémy obsahující vnitřní zpoždění představují třídu systémů s velmi komplexní dynamikou charakterizovanou 
nejenom nekonečným spektrem, ale i velmi specifickými časovými odezvami a frekvenčními charakteristikami. 
Úlohy  jejich  modelování  a  identifikace  vyžadují  často  netradiční  řešení,  odlišné  od  zavedených  postupů 
známých u nezpožděných systémů.  

Značné množství existujících řešení úloh modelování, identifikace, analýzy stability a dynamických vlastností 
systémů  se  zpožděním  je  založeno  na  poměrně  pokročilých matematických  operacích,  což  z  inženýrského 
hlediska znesnadňuje či zcela eliminuje možnost jejich praktického využití. 

Pro výše uvedené úlohy se nabízí využití optimalizačních metod umělé inteligence, které jsou často heuristické, 
matematicky nekomplikované, snadno programovatelné a mohou poskytovat výsledky v reálném čase. Cílem 
disertační  práce  bude  navrhnout  řešení  různých  úloh  determinace  parametrů  různých  symetrických  i 
nesymetrických modelů systémů se zpožděním,  jak v časové,  tak  i  frekvenční oblasti, které budou využívat 
pokročilých  postupů  z  umělé  inteligence  a  budou  inženýrsky  využitelné.  Očekává  se  nejenom  aplikace  již 
existujících  algoritmů,  ale  taktéž  jejich  modifikace  respektující  specifika  systémů  se  zpožděním.  Navržené 
postupy by měly být ověřeny jak ve vhodném software, tak i v laboratorních podmínkách. 
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