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Anotace:

Systémy obsahujici vnitfni zpozdéni predstavuji tfidu systém s velmi komplexni dynamikou charakterizovanou
nejenom nekoneénym spektrem, ale i velmi specifickymi ¢asovymi odezvami a frekvenénimi charakteristikami.
Ulohy jejich modelovani a identifikace vyzaduji ¢asto netradi¢ni feseni, odli§né od zavedenych postup(
znamych u nezpozdénych systému.

Znacné mnozstvi existujicich rfeseni uloh modelovani, identifikace, analyzy stability a dynamickych vlastnosti
systémU se zpozdénim je zaloZzeno na pomérné pokrocilych matematickych operacich, coz z inzenyrského
hlediska znesnadriuje ¢i zcela eliminuje moznost jejich praktického vyuZiti.

Pro vySe uvedené ulohy se nabizi vyuziti optimalizacnich metod umélé inteligence, které jsou Casto heuristické,
matematicky nekomplikované, snadno programovatelné a mohou poskytovat vysledky v redlném case. Cilem
disertaéni prace bude navrhnout feSeni rldznych udloh determinace parametrt rlznych symetrickych i
nesymetrickych modell systémU se zpoZdénim, jak v ¢asové, tak i frekvencni oblasti, které budou vyuZivat
pokrocilych postupli z umélé inteligence a budou inZenyrsky vyuZitelné. Ocekava se nejenom aplikace jiz
existujicich algoritm(, ale taktéZ jejich modifikace respektujici specifika systém( se zpoZdénim. Navrzené
postupy by mély byt ovéreny jak ve vhodném software, tak i v laboratornich podminkach.
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