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Anotace: 

Disertační práce se věnuje  integraci  robotických a biomechanických systémů s cílem vývoje exoskeletů pro 
rehabilitační účely. Práce se zaměřuje na spojení pokročilých robotických technologií s principy biomechaniky 
s  cílem optimalizovat  a  individualizovat  rehabilitační  procesy.  Hlavním  cílem  je  vytvořit  exoskeleton,  který 
může být účinně a bezpečně integrován do léčebných programů pro pacienty  

s různými neurologickými nebo ortopedickými poruchami. 

V rámci  této práce budou zkoumány metody  integrace robotických prvků s biomechanickými koncepty pro 
dosažení synergického efektu při rehabilitaci. Analyzována bude komplexnost lidské biomechaniky a následně 
navrhnuty  strategie  pro  efektivní  spolupráci  mezi  exoskeletem  a  pacientem.  Výzkum  zahrne  optimalizaci 
mechanické struktury exoskeletu, algoritmy řízení a adaptabilní systémy pro individuální potřeby pacientů. 

Dále bude v práci zkoumáno využití senzorů pro sledování pohybu a síly pacienta, což umožní personalizovaný 
a adaptabilní přístup k rehabilitačním cvičením. Práce bude mít za cíl nejenom obnovit pohyblivost postižených 
částí těla, ale také poskytnout pacientům motivaci a podporu během celého rehabilitačního procesu. 

Výsledky  této disertační práce mohou přispět k vývoji pokročilých exoskeletů pro  rehabilitaci,  které budou 
schopny  poskytovat  efektivní  a  personalizovanou  terapii  pro  pacienty  s  různými  typy  postižení.  Tímto 
způsobem může práce přinést inovace do oblasti rehabilitační medicíny a zlepšit životní kvalitu pacientů. 
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