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Anotace:

Disertacni prace se vénuje integraci robotickych a biomechanickych systému s cilem vyvoje exoskeletl pro
rehabilitacni Ucely. Prace se zaméruje na spojeni pokrocilych robotickych technologii s principy biomechaniky
s cilem optimalizovat a individualizovat rehabilitacni procesy. Hlavnim cilem je vytvorit exoskeleton, ktery
muze byt ucinné a bezpecné integrovan do Iécebnych programu pro pacienty

s rliznymi neurologickymi nebo ortopedickymi poruchami.

V rdmci této prace budou zkoumany metody integrace robotickych prvkl s biomechanickymi koncepty pro
dosazeni synergického efektu pfi rehabilitaci. Analyzovdna bude komplexnost lidské biomechaniky a nasledné
navrhnuty strategie pro efektivni spoluprdci mezi exoskeletem a pacientem. Vyzkum zahrne optimalizaci
mechanické struktury exoskeletu, algoritmy Fizeni a adaptabilni systémy pro individuaini potfeby pacientd.

Dale bude v praci zkoumano vyuZiti senzord pro sledovani pohybu a sily pacienta, coz umozni personalizovany
a adaptabilni pfistup k rehabilitacnim cvi¢enim. Prace bude mit za cil nejenom obnovit pohyblivost postiZzenych
Casti téla, ale také poskytnout pacientlim motivaci a podporu béhem celého rehabilitacniho procesu.

Vysledky této disertacni prace mohou prispét k vyvoji pokrocilych exoskeletll pro rehabilitaci, které budou
schopny poskytovat efektivni a personalizovanou terapii pro pacienty s rlznymi typy postizeni. Timto
zpUsobem muZe prace pfinést inovace do oblasti rehabilitacni mediciny a zlepsit Zivotni kvalitu pacient(.
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