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Anotace:

Disertacni prace se zaméfuje na problematiku inteligentniho fizeni primyslovych robot( v prostredi virtudlni
reality. Cilem je kombinovat vnitfni systém Fizeni robotu s externim snimanim pomoci riznych senzortd pro
zlepSeni celkového vykonu a bezpecnosti robotickych operaci. V praci bude dikladné analyzovano vyuziti
interniho fidiciho systému robotu a jeho optimalizace pro integraci s prostfedim virtualni reality.

Hlavnim prvkem inovace je vyuZiti externich senzorll pro sbér informaci o poloze, zrychleni a dalSich
relevantnich parametrech. Tyto senzory budou integrovany do fidiciho systému robotu s cilem poskytnout
presnéjsi a komplexnéjsiinformace o okolnim prostfedi. Kromé toho se bude zkoumat snimdani pohybu ramene
robotu pomoci vysokorychlostni optické kamery a termokamery, coz umozni detailni analyzu dynamiky pohybu
v rliznych pracovnich podminkach. Rovnéz je mozno analyzovat tepelné ucinky jednotlivych ¢asti robotu a
nasledné optimalizovat vyuZiti jednotlivych pohoni pro co nejvétsi efektivitu vykonavaného procesu.

V ramci prace budou navrzeny a implementovany algoritmy pro efektivni integraci dat z rlznych senzord a
vytvoreni komplexniho modelu prostifedi. Dale bude zkoumano vyuziti virtualni reality k fizeni, vizualizaci a
simulaci robotickych operaci, coz pfispéje k lepsSimu porozuméni chovani robotu v redlném svété.

Vysledky této disertacni prace mohou poskytnout nové perspektivy v oblasti primyslové robotiky

a virtudlni reality, pficemz zdlrazni vyhody kombinace interniho fizeni a externiho senzorického systému pro
zvySeni ucinnosti, presnosti a bezpecnosti pramyslovych robot(.
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