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Anotace: 

Disertační práce se zaměřuje na problematiku inteligentního řízení průmyslových robotů v prostředí virtuální 
reality. Cílem je kombinovat vnitřní systém řízení robotu s externím snímáním pomocí různých senzorů pro 
zlepšení  celkového  výkonu  a  bezpečnosti  robotických  operací.  V  práci  bude  důkladně  analyzováno  využití 
interního řídicího systému robotu a jeho optimalizace pro integraci s prostředím virtuální reality. 

Hlavním  prvkem  inovace  je  využití  externích  senzorů  pro  sběr  informací  o  poloze,  zrychlení  a  dalších 
relevantních parametrech. Tyto senzory budou  integrovány do  řídicího systému robotu s  cílem poskytnout 
přesnější a komplexnější informace o okolním prostředí. Kromě toho se bude zkoumat snímání pohybu ramene 
robotu pomocí vysokorychlostní optické kamery a termokamery, což umožní detailní analýzu dynamiky pohybu 
v  různých pracovních podmínkách. Rovněž  je možno analyzovat  tepelné účinky  jednotlivých  částí  robotu a 
následně optimalizovat využití jednotlivých pohonů pro co největší efektivitu vykonávaného procesu. 

V rámci práce budou navrženy a  implementovány algoritmy pro efektivní  integraci dat z různých senzorů a 
vytvoření komplexního modelu prostředí. Dále bude zkoumáno využití virtuální reality k řízení, vizualizaci a 
simulaci robotických operací, což přispěje k lepšímu porozumění chování robotu v reálném světě.  

Výsledky této disertační práce mohou poskytnout nové perspektivy v oblasti průmyslové robotiky  

a virtuální reality, přičemž zdůrazní výhody kombinace interního řízení a externího senzorického systému pro 
zvýšení účinnosti, přesnosti a bezpečnosti průmyslových robotů. 
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