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Anotace:

Jednou z nejdllezZitéjSich oblasti inteligentni vyroby dle konceptu Primysl 4.0 je robotickd montaz. Pri
navrhovani a planovani automatizovanych systému v této oblasti je nezbytna inteligentni koordinace pohybl
robotickych ramen, kterou zajistuji jejich Fidici moduly, a ty ¢asto komunikuji s nadfazenymi fidicimi systémy.
Automatizované systémy zaloZené na ziskavani znalosti v prlbéhu procesu jsou vyznamnymi nastroji pro
usnadnéni vyvoje a realizace inteligentnich vyrobnich systémd. Tyto systémy dokazi vnimat své okoli a
spolupracovat s lidmi v jednom kompaktnim celku a to nejlépe autonomné. Nasazovani téchto sofistikovanych
systém ve vyrobnich, a také montdznich procesech je velmi komplikované jak z pohledu technického, tak
bezpecnostniho. Kolaborativni robotické systémy nesmi nikoho pfi své praci omezovat a v zddném pfipadé
nesmi dojit k zddnému ohroZzeni.

Cilem disertacni prace je navrhnout a sestavit roboticky kyberfyzikaIni systém, ktery bude spolupracovat s
¢lovékem a bude se od ného ucit jednotlivé Ukony tak, aby jejich spolecna prace byla rychlejsi, efektivnéjsi a
presnéjsi, nez v pripadé vyuZiti pouze lidskych zdrojd. Vyrobni proces bude realizovan jak v readlné roviné, tak
ve virtudlnim prostiedi. Bude ovérena zneuzitelnost navrzeného systému tretim subjektem. Vysledky prace
povedou k lepsSimu pochopeni soucinnosti ¢lovéka s robotem, ktery bude vybaven urcitém stupném umélé
inteligence. Je soucasnym svétovym trendem se touto oblasti zabyvat.
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