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Anotace: 

Umělé svaly vzbuzují v robotice stále větší zájem. Klasické elektromagnetické a hydraulické pohony jsou vysoce 
přesné a výkonné, ale mnohdy velmi těžké a neforemné, často i nepříznivé k životnímu prostředí. Oproti tomu 
umělé svaly můžou být použity v aplikacích, kde je velmi komplikované zabudovat klasický pohon. Ať už kvůli 
rozměrům, uspořádání anebo bezpečnostním rizikům. Za umělé svaly jsou považovány např. pneumatické 
aktuátory, polymery a slitiny s tvarovou pamětí. I když v této oblasti v posledních letech nastal velký pokrok, 
stále nedošlo k rozšíření umělých svalů z laboratorních podmínek do reálných aplikací. Důvodů může být hned 
několik: komplikované řízení, nelineární chování materiálů (umělých svalů), pomalá odezva, nízká kontrakce 
atd. Řešení těchto skutečností posouvá možnosti umělých svalů blíže k těm reálným, které jsou z pohledu 
systému jako celku dokonalé. Cílem disertační práce by mělo být nalézt vhodný typ umělého svalu, který bude 
vhodný pro využití v reálných aplikacích. Využití těchto pohonů by mělo sloužit hlavně tam, kde není možné 
využít klasické pohony. 
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