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Anotace:

Umélé svaly vzbuzuji v robotice stdle vétsi zajem. Klasické elektromagnetické a hydraulické pohony jsou vysoce
presné a vykonné, ale mnohdy velmi tézké a neforemné, ¢asto i nepftiznivé k Zivotnimu prostredi. Oproti tomu
umélé svaly mGZou byt pouZity v aplikacich, kde je velmi komplikované zabudovat klasicky pohon. At uz kvali
rozmérldm, usporadani anebo bezpecnostnim rizikim. Za umélé svaly jsou povaZovany napf. pneumatické
aktuatory, polymery a slitiny s tvarovou paméti. | kdyz v této oblasti v poslednich letech nastal velky pokrok,
stale nedoslo k rozsifeni umélych svall z laboratornich podminek do reélnych aplikaci. Divodd muZe byt hned
nékolik: komplikované tizeni, nelinedrni chovani materiald (umélych svall), pomalad odezva, nizkad kontrakce
atd. Redeni téchto skuteénosti posouvd moznosti umélych svald blize k tém redlnym, které jsou z pohledu
systému jako celku dokonalé. Cilem disertacni prace by mélo byt nalézt vhodny typ umélého svalu, ktery bude
vhodny pro vyuZiti v redlnych aplikacich. VyuZiti téchto pohont by mélo slouzit hlavné tam, kde neni mozné
vyuzit klasické pohony.
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