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Anotace:

Pfimé metody navrhu a ladéni regulatord jsou takové, které vyuzivaji namérena vstupné/vystupni data z
procesu (at uz z otevieného nebo uzavieného regula¢niho obvodu) k pfimé optimalizaci parametrd zvoleného
typu regulatoru dle pfedem definovaného kritéria. Tyto metody tedy vynechdvaji modelovani a identifikaci
procesu — Casté zdroje chyb a nepresnosti, které se potom prenaseji i do navrhu regulatoru. | kdyz zakladni
myslenka neni Uplné nova, v poslednich 2 dekadach se ji dostalo opét vétsi pozornosti v ramci studia souvislosti
mezi identifikaci a navrhem robustniho fizeni v uzavieném reg. obvodu. Vysledkem je nékolik novych,
efektivnich metod pfimého navrhu a ladéni reguldtoru jako napt. VRFT- Virtual Reference Feedback Tuning,
IFT — Iterative Feedbeck Tuning, FRIT — Fictitious Reference lterative Tuning, a mnohé dalsi. Tato oblast se dale
vyviji a existuje fada Uspésnych primyslovych aplikaci zminénych metod, nicméné je tfeba jesté doresit
nékteré problémy u jednotlivych metod, jako napt. optimalnost, konvergenci iterac¢nich schémat, garanci
stability vysledného reg. obvodu, aplikaci na nelinearni systémy, atd. Student bude sledovat a studovat vyvoj
v této oblasti, ovéfovat dané algoritmy a navrhovat pfip. vylepseni s cilem poskytnout praktické algoritmy
primého navrhu a ladéni regulatorll. Adept by mél mit dobré matematické zaklady, slusnou angli¢tinu a zajem
a automatické fizeni.
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