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Automatické rizeni

1. Systém, klasifikace systémti a veliCin, zpétna vazba, jednoduchy regulacni obvod, veli¢iny v
regulacnim obvodu, linearita, pfenosy v uzavieném regulacnim obvodu, zakladni pravidla
blokové algebry.

2. Diskrétni regulacni obvod; princip Cinnosti, spojité veliciny, posloupnosti diskrétnich hodnot,
Ciselné veliciny, vlastnosti jednotlivych ¢lenti diskrétniho regula¢niho obvodu, princip ¢innosti
vzorkovaciho a tvarovaciho ¢lenu.

3. Rozsifeni jednoduchého regulacniho obvodu - rozvétvené obvody, obvod se Smithovym
regulatorem, obvod s internim modelem.

4. Zakladni vlastnosti L transformace, defini¢ni vztahy pfimych transformaci, vzor a obraz, obraz n-
té derivace spojity obrazovy pienos, vyuziti transformace pro feSeni diferencialnich rovnic.

5. Linedrni spojité dynamické systémy (LSDS), jejich popis, impulsni a prechodova funkce a
charakteristika, pfenos systému, nuly a poly LSDS, tad a relativni fad.

6. Stabilita ve smyslu Ljapunova, BIBO stabilita, nutnd podminka stability, algebraicka a
geometricka kritéria stability a jejich vyuZiti.

7. Spojité PID regulétory, jejich ¢asti a vlastnosti, fyzicka realizace.

8. Metody nastaveni PID reguléatorti. Spojity obecny linearni regulétor.

9. Stavovy popis LSDS, nejednoznacnost stavového popisu, prevod stavového popisu na prenos a
opacné.

10. A/D a D/A prevodniky (rozdéleni signalt, vzorkovani, kvantovani, rozdéleni prevodnikd,
konstrukce, parametry). Pulsné Sitkova modulace.

11. Limity méficich pfistroji, Sumy (zptisoby popisu Sumu, tepelny Sum, vystrelovy Sum, blikavy
Sum, kvantiza¢ni Sum, Sumova analyza, SNR).

12. Prostiedky pro méfeni teploty dotykovym zplisobem, typy snimacti podle fyzikalniho principu

(elektrické odporové, termoelektrické), druhy vystupnich signalii z prevodnikli (unifikovany,
datovy sériovy, datovy LAN), vlastnosti méficich okruhd.

13. Prostiedky pro méreni teploty bezdotykovym zplisobem, fyzikalni princip funkce, druhy
pouzivanych senzorti, provedeni pfistroji (bodové, plosné, kamerové-termovizni), druhy
vystupnich signald, problematika emisivity, priklady uZiti.

14. Prostiedky pro méfeni pritoku kapalin, principy a druhy pratokomérti a jejich parametry
(presnost, nejistoty v méfeni, rozsah, citlivost, pretizeni), druhy vystupnich signali, provedeni,
priklady pouZziti.

15. Prostiedky pro méfeni pratoku plynt a vodni pary, principy, druhy a parametry pritokomérd,
korekce priitoku podle teploty a tlaku méfeného média, druhy vystupnich signald, provedeni,
priklady pouziti.

16. Prostfedky pro snimani identifikacnich tdaji, principy ¢arovych kodt, Cipovych karet, RFID
tagl, zpusob zpracovani tdaji a druhy vystupii, provedeni, parametry a vlastnosti.
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17. Jednocipové mikropocitace, jejich struktura a zakladni periferie — CitaCe, Casovace, komunikacni
rozhrani. MozZnosti pouZiti mikropocitaci pro Fizeni technologickych procesti. Programové
vybaveni pro mikropocitace, tvorba, jazyky, prekladace, instruk¢ni soubor, CISC a RISC
procesory, direktivy, obecny postup pfi tvorbé programt.

18. Princip Cinnosti operacni systémi pro praci v redlném case (RTOS), jejich soucasti a datové
struktury, prostfedky pro predavani informaci mezi procesy a pro synchronizaci béhu procesti.
19. Stavy uzivatelskych procesti béZicich pod RTOS a jejich zmény v pribéhu vykonavani aplikace.

Sluzby RTOS pro praci s procesy a se systémovymi prostredky.

20. Technologie ARM - zdkladni informace, historie, typy ARM procesort (aplikacni, embedded,

realtime), programovaci model procesortt ARM, instrukcni sady, mechanizmus pipeline.

21. PLC a jeho zarazeni v oblasti primyslové automatizace. Jeho srovnani s PC. Obecny popis
programovatelného automatu. Popis volitelnych modult.

22. Zptsoby programovani PL.C — pojmy proces, otocka cyklu, zdsobnik. Data a operandy.
23. Postupy FeSeni kombinacnich a sekvencnich dloh. Tabulkové instrukce.

24. Principy relacnich databazovych systémii — struktura databéaze, struktura tabulky, datové typy,
atributy, indexy, primarni a cizi klice, vztahy mezi tabulkami, integritni pravidla, normalni
formy.

25. Principy fungovani pocitacovych siti - topologie, normovani pocitacovych siti, prenosova
media, Ethernet, adresovani v pocitacovych sitich.
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