Statni zaverené zkousky Akad. rok 2018/2019
Bakalatsky studijni program: Inzenyrska informatika
Obor: Inteligentni systémy s roboty

Automatické rizeni

1. Systém, klasifikace systému a veli¢in, zpétna vazba, jednoduchy regula¢ni obvod, veliiny v
regula¢nim obvodu, linearita, pienosy v uzavieném regulacnim obvodu, zakladni pravidla blokové
algebry.

2. Diskrétni regulacni obvod; princip ¢innosti, spojité veliiny, posloupnosti diskrétnich hodnot,
Ciselné veliCiny, vlastnosti jednotlivych ¢lent diskrétniho regulacniho obvodu, princip €innosti
vzorkovaciho a tvarovaciho ¢lenu.

3. Rozsifeni jednoduchého regula¢niho obvodu - rozvétvené obvody, obvod se Smithovym
regulatorem, obvod s internim modelem.

4. Zékladni vlastnosti L a Z transformaci, defini¢ni vztahy pfimych transformaci, obraz, obraz n-té
derivace a diference, vyuziti transformaci pro feseni diferencialnich a diferen¢nich rovnic.

5. Linearni spojité dynamické systémy (LSDS), jejich popis, impulsni a pfechodova funkce a
charakteristika, pfenos systému, nuly a poly LSDS, tad a relativni rad.

6. Stabilita ve smyslu Ljapunova, BIBO stabilita, nutnd podminka stability, stabilni a nestabilni
polynomy, algebraické a geometricka kritéria stability a jejich vyuziti.

7. Spojité a diskrétni PID regulatory, jejich ¢asti a vlastnosti, fyzicka realizace.

8. Metody nastaveni PID regulatorti. Spojity a diskrétni obecny linearni regulator.

9. Stavovy popis LSDS, nejednoznac¢nost stavového popisu, pievod stavového popisu na popis
vyjadieny obrazovym pfenosem a opacné

10. A/D a D/A pievodniky (rozdéleni signall, vzorkovani, kvantovéni, rozdé€leni ptevodniki,
konstrukce, parametry). Pulsné Sitkova modulace.

11. Limity méficich pfistroji, Sumy (zptisoby popisu Sumu, tepelny Sum, vystielovy Sum, blikavy
Sum, kvantiza¢ni Sum, Sumova analyza, SNR).

12. Prostfedky pro méteni teploty dotykovym zplsobem, typy snimact podle fyzikalniho principu
(elektrické odporové, termoelektrické), druhy vystupnich signali z ptevodnikl (unifikovany,
datovy sériovy, datovy LAN), vlastnosti méficich okruht.

13. Prostfedky pro méfeni teploty bezdotykovym zplisobem, fyzikalni princip funkce, druhy
pouzivanych senzorti, provedeni pfistrojii (bodové, plosné, kamerové-termovizni), druhy
vystupnich signalli, problematika emisivity, ptiklady uziti.

14. Prostfedky pro méfeni pritoku kapalin, principy a druhy pratokomérd a jejich parametry
(pfesnost, nejistoty v méfeni, rozsah, citlivost, pretizeni), druhy vystupnich signalti, provedeni,
ptiklady pouziti.

15. Prostfedky pro méfeni pritoku plynit a vodni pary, principy, druhy a parametry pritokomérd,
korekce prutoku podle teploty a tlaku méfeného média, druhy vystupnich signalli, provedeni,
ptiklady pouziti.

16. Prostfedky pro snimani identifikacnich udaji, principy ¢arovych koda, cipovych karet, RFID tagt,
zpusob zpracovani tdajli a druhy vystupti, provedeni, parametry a vlastnosti.
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17. Jednocipové mikropocitace — struktura, paralelni porty, sériové porty, komunikace po sbérnici,
CitaCe/Casovace, mikropocitaCe s procesorem HCS08 nebo ARM Cortex-M, softwarové a
hardwarové prostfedky pro interni diagnostiku spravného béhu mikropocitace, moznosti pouziti
mikropocitaci pro fizeni procest, princip funkce ¢itact a asovacu.

18. Programové vybaveni pro mikropocitaCe, tvorba, jazyky, ptekladace, instrukéni soubor,
makroinstrukce, direktivy, podprogramy, CISC a RISC procesory, obecny postup pii tvorbé
programt. Tvorba programu v assembleru.

19. Princip Cinnosti operacnich systému pro praci v redlném case, charakteristika systému RTOS,
jeho softwarové soucasti a datové struktury, planovaci strategie, ,,tik" OS. Procesy, datovy vektor
procesu, prosttedky pro pfedavani informaci mezi procesy a pro synchronizaci béhu procest.

20. Stavy uzivatelskych procesi bézicich pod RTOS a jejich zmény v pritbéhu vykonéavani aplikace,
vytvoreny, pfipraveny, aktivni, ¢ekajici, ukonceny, abortovany. Popis sluzeb RTOS v névaznosti
na zmény stavu uzivatelskych procesti, sluzby pro praci s procesy, sluzby pro praci se systémovymi
prostredky.

21. PLC a jeho zarazeni v oblasti primyslové automatizace. Jeho srovnani s PC. Obecny popis
programovatelného automatu. Popis volitelnych modula.

22. Filozofie a zptisoby programovani PLC — pojmy proces, otocka cyklu, zasobnik. Data a operandy.
23. Postupy feSeni kombinacnich a sekvencénich tloh. Tabulkové instrukce. Instrukce SET a RES.

24. Principy relacnich databazovych systému — struktura databéze, struktura tabulky, datové typy,
atributy, indexy, primarni a cizi klice, vztahy mezi tabulkami, integritni pravidla, normalni formy.

25. Principy fungovani pocitacovych siti - topologie, normovani pocitatovych siti, pfenosova media,
Ethernet, adresovani v pocitacovych sitich.
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