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Bakalarsky studijni program: Inzenyrska informatika

Obor: Informacni a fidici technologie

Prostiedky automatického rizeni

1. Primyslova vypocetni technika a jeji propojovani, funkce, provedeni, vlastnosti, uziti. Systémy
pro vizualizaci a monitorovani.

2. PLC a jeho zarazeni v oblasti primyslové automatizace. Jeho srovnani s PC. Obecny popis
programovatelného automatu. Popis volitelnych modulti.

3. Filozofie a zpisoby programovani PLC — pojmy proces, otoc¢ka cyklu, zasobnik. Data a operandy.

4. Instrukéni soubor, instrukce, makroinstrukce, direktivy, podprogram. Princip funkce citaci a
casovacu.
5. Postupy feseni kombinacnich a sekvencnich uloh. Tabulkové instrukce. Instrukce SET a RES.

6. Jednocipové mikropocitace — struktura, paralelni porty, sériové porty, komunikace po sbérnici,
Citace/Casovace, mikropocitate s procesorem HCS08 nebo ARM Cortex-M, softwarové a
hardwarové prosttedky pro interni diagnostiku spravného béhu mikropocitace, moznosti pouZiti
mikropocitact pro fizeni procesii.

7. Programové vybaveni pro mikropocitace, tvorba, jazyky, prekladace, instrukéni soubor, CISC a
RISC procesory, direktivy, obecny postup pii tvorbé programil. Tvorba programu v assembleru.

8. Princip ¢innosti operacnich systéma pro praci v redlném cCase, charakteristika systému RTOS,
p p 5
jeho softwarové soucasti a datové struktury, planovaci strategie, ,,tik” OS. Procesy, datovy vektor
procesu, prosttedky pro pfedavani informaci mezi procesy a pro synchronizaci béhu procesu.

9. Stavy uzivatelskych procest béZicich pod RTOS a jejich zmény v pribéhu vykonavani aplikace,
vytvoteny, pfipraveny, aktivni, ¢ekajici, ukonceny, abortovany. Popis sluzeb RTOS v navaznosti
na zmény stavu uzivatelskych procest, sluzby pro praci s procesy, sluzby pro préci se
systémovymi prostiedky.

10. Systém, klasifikace systému a veli€in, zpétna vazba, jednoduchy regula¢ni obvod, veli¢iny v
regulaénim obvodu, linearita, pfenosy v uzavieném regulatnim obvodu, zadkladni pravidla
blokové algebry.

11. Diskrétni regulacni obvod; princip ¢innosti, spojité velic¢iny, posloupnosti diskrétnich hodnot,
Ciselné veliCiny, vlastnosti jednotlivych ¢lent diskrétniho regula¢niho obvodu, princip €innosti
vzorkovaciho a tvarovaciho ¢lenu.

12. Rozsiteni jednoduchého regulacniho obvodu - rozvétvené obvody, obvod se Smithovym
regulatorem, obvod s internim modelem.

13. Zakladni vlastnosti L a Z transformaci, defini¢ni vztahy pifimych transformaci, obraz, obraz n-té
derivace a diference, vyuziti transformaci pro feSeni diferencialnich a diferen¢nich rovnic.

14. Linearni spojit¢ dynamické systémy (LSDS), jejich popis, impulsni a pfechodova funkce a
charakteristika, pfenos systému, nuly a poly LSDS, tad a relativni fad.

15. Stabilita ve smyslu Ljapunova, stabilita LSDS, nutnd podminka stability, stabilni a nestabilni
polynomy, algebraickd a geometricka kritéria stability a jejich vyuziti.

16. Spojité a diskrétni regulatory, jejich Casti a vlastnosti, tfida PID regulatord, fyzicka realizace,
metody nastaveni regulatorti.
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17. Stavovy popis LSDS, nejednoznacnost stavového popisu, ptevod stavového popisu na popis
vyjadfeny obrazovym pfenosem a opacné.

18. Elektromagnetickd kompatibilita (rozdéleni EMC, ochrana elektronickych zatizeni proti
ruSivym elektromagnetickym polim, zdroje rusivych signala, zptisoby pienosu rusivych signall).

19. Limity méficich pfistrojii, Sumy (zplsoby popisu Sumu, tepelny Sum, vystielovy Sum, blikavy
Sum, kvantiza¢ni Sum, Sumova analyza, SNR).

20. A/D a D/A ptevodniky (rozdéleni signal, vzorkovani, kvantovani, rozdéleni pfevodnikd,
konstrukce, parametry)

21. Prostiedky pro méfeni teploty dotykovym zplisobem, typy snimact podle fyzikalniho principu
(elektrické odporové, termoelektricke), druhy vystupnich signalti z ptfevodnika (unifikovany,
datovy sériovy, datovy LAN), vlastnosti méficich okruht.

22. Prostiedky pro meéfeni teploty bezdotykovym zplisobem, fyzikalni princip funkce, druhy
pouzivanych senzorti, provedeni pfistrojii (bodové, plosné, kamerové-termovizni), druhy
vystupnich signal, problematika emisivity, piiklady uziti.

23. Prostfedky pro méfeni pritoku kapalin, principy a druhy pritokomért a jejich parametry
(presnost, nejistoty v méteni, rozsah, citlivost, ptetizeni), druhy vystupnich signalti, provedeni,
ptiklady pouziti.

24. Prostfedky pro méfeni prutoku plynt a vodni pary, principy, druhy a parametry prutokomérd,
korekce priutoku podle teploty a tlaku méfeného média, druhy vystupnich signald, provedeni,
ptiklady pouziti.

25. Prostfedky pro snimani identifika¢nich tdajl, principy carovych koda, €ipovych karet, RFID
tagli, zpuisob zpracovani udaju a druhy vystupi, provedeni, parametry a vlastnosti.
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