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Teorie automatického rizeni
Pfedmét povinny

1. Objekt, systém, model. Klasifikace systému a veliin. Zpétna vazba, obecny regulacni obvod,
pienosy a signaly v regulacnim obvodu.

2. Linearni spojité dynamické systémy (LSDS), obycejné linearni diferencidlni rovnice (OLDR).
Ptiklady popisu systémt pomoci OLDR. Laplaceova transformace, jeji definice a vlastnosti.

3. Pfenos LSDS, nuly a pély, tad, relativni fad, pfechodova a impulsni funkce a charakteristika.
4. Frekvencni ptenos, frekvencni charakteristiky (Nyquist, Bode, Nichols).

5. Stabilita LSDS, ljapunovska a BIBO stabilita. Algebraicka kritéria stability. Geometrickd kritéria
stability.

6. PID regulator, jeho ¢asti a vlastnosti. Metody nastaveni PID regulatorti. Autotuning.

7. Dopravni zpozdéni a jeho vliv na vlastnosti LSDS. Kompenzace dopravniho zpozdéni, Smithtiv
prediktor. Zptisoby aproximace dopravniho zpozdéni.

8. Okruhy a télesa, diofantické rovnice v okruhu polynomi. Algebraicky navrh regulatorii ve
struktufe 1DoF, 2DoF.

9. Mnohorozmérné LSDS, popis, maticové zlomky, stabilita.
10. Navrh mnohorozmérnych regulatorti, maticové diofantické rovnice.

11. Stavovy popis LSDS, na vstupné-vystupni popis a zpét, vlastnosti systémii (pozorovatelnost,
fiditelnost,...).

12. Popis diskrétniho regulacniho obvodu, tvarovaci ¢leny, vzorkovac, fyzikalni realizovatelnost.

13. Fyzikalni realizovatelnost ¢lenti RO, vypocet priibéhu piechodové charakteristiky, ustdlena
regulaéni odchylka.

14. Stabilita diskrétniho regulacniho obvodu, podminka stability, srovnani s podminkou stability pro
spojité regulacni obvody, biline4rni transformace Metody fesSeni stability diskrétniho regulacniho
obvodu.

15. Regulatory s pevné danou strukturou, realizace integracni a derivaéni slozky u diskrétniho PID
regulatoru. Polohovy a pfirastkovy algoritmus &islicového PID reguldtoru. Modifikace PSD
algoritmu.

16. Syntéza diskrétniho obvodu s PSD regulatorem metodou pozadovaného modelu.
17. Syntéza diskrétniho obvodu s PSD reguldtorem metodou rozmisténi poli.

18. Redeni syntézy diskrétniho obvodu s kompenzaénim regulatorem pii splnéni fyzikalni
realizovatelnosti podminky stability a kone¢ného poctu krokt fizeni.

19. Diofanticka rovnice a jeji feSeni pro diskrétni systémy, specidlni feSeni pro casoveé optimalni
fizeni a pro fizeni s omezenou hodnotou akéni veli€iny.

20. Obecny postup syntézy algebraickymi metodami. Syntéza casové optimalniho fizeni s pouzitim
algebraickych metod.

ARI — Teorie automatického rizeni, ak. rok 2018/19 1/1




